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1.Podstawa opracowania

Podstawg dla wykonania niniejszego opracowania jest:

-ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu drogowym (t,j. Dz.U. z 2012 poz.1137),
-Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz.U. nr 170, poz. 1393);

-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie szczegobtowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U.
z 2003r., nr 177, poz. 1729);

-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkow ich umieszczenia na drogach (Dz.U. z 2003r., nr 220, poz. 2181);

zatgcznik 1 — Szczegotowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych i warunki ich
umieszczania na drogach;

zatgcznik 4 — Szczegdlowe warunki techniczne dla urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunki ich umieszczania na drogach.

2.Cel wykonania projektu
Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu drogowego na czas budowy ulicy
Bystrama w Tarnowskich Gorach.

3. Charakterystyka drogi i warunkéw ruchu

Ulica Bystrama jest drogg gminng administrowang przez Miejski Zarzad Ulic i Mostow
w Tarnowskich Goérach. Ulica objeta opracowaniem posiada nawierzchnie gruntows. Szerokosé jezdni
wynosi do 5,0m. W rejenie objgtym opracowaniem droga nie posiada chodnika. Ulica charakteryzuje
sig matym natezeniem ruchu drogowego.

Potozenie ulicy Bystrama w ukiadzie komunikacyjnym miasta Tarnowskie Gory pokazano
na planie orientacyjnym —rys. nr 1.

4. Istniejgca organizacja ruchu drogowego
Stan istniejgcy ukiadu drogowego w zakresie geometrii, oznakowania pionowego oraz
poziomego pokazano na schemacie z oznakowaniem istniejgcym — rys. nr 2.

5. Projektowana organizacja ruchu drogowego

Zabezpieczenie | oznakowanie prowadzonych robdt sprowadza sie do wiasciwego
wygrodzenia obszaru i zastosowania typowego oznakowania pionowego zwigzanego z robotami
w pasie drogowym. W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu oraz ze wzgledéw technologicznych
prace podzielono na etapy. Przewiduje sig utrudnienia w ruchu kotowym oraz pieszym. Zagrozenia
wynikajace z prowadzonych robot wigzg sig z koniecznoscig zabezpieczenia miejsca prowadzonych
prac.
ETAP 1
Zabezpieczenie i oznakowanie prowadzonych rob6t sprowadza sig do wygrodzenia obszaru robét —
jezdni za pomocg zapor drogowych U-20b do wygrodzenia poprzecznego. Na zaporach U-20b nalezy
umies¢ znaki B-1 (zakaz ruchu w obu kierunkach) z tabliczkg o tresci ,Nie dotyczy dojazdu do posesji”
oraz ,Nie dotyczy pojazdow budowy i dojazdu do posesji’. W zwigzku z zamknieciem dla ruchu ulicy
Bystrama zaprojektowano znaki B-21 (zakaz skrecania w lewo) i B-22 (zakaz skrecania w prawo)
z tabliczkg o tresci ,Nie dotyczy pojazdow budowy i dojazdu do posesji”. Wykopy pod sie¢ kanalizagji
nalezy wygrodzi¢ ogrodzeniem azurowym o wysokosci min.2,0m. Szczegdty projektowanej organizacji
ruchu przedstawiono na rysunku nr 2.

ETAP 2

Zabezpieczenie i oznakowanie prowadzonych robét sprowadza sie do wygrodzenia obszaru robét —
jezdni za pomocg zapoér drogowych U-20b do wygrodzenia poprzecznego. Na zaporach U-20b nalezy
umie$¢ znaki B-1 (zakaz ruchu w obu kierunkach) z tabiiczkg o tresci ,Nie dotyczy dojazdu do posesji"
oraz ,Nie dotyczy pojazdéw budowy i dojazdu do posesji”. Dodatkowo zaprojektowano oznakowanie
pionowe ostrzegawcze A-14 (roboty na drodze) wraz z D-4a (droga bez przejazdu). Wykopy pod sie¢
kanalizacji nalezy wygrodzi¢ ogrodzeniem azurowym o wysokosci min.2,0m. Szczegdly projektowane]
organizacji ruchu przedstawiono na rysunku nr 3.



ETAP 3

Zabezpieczenie i oznakowanie sprowadza sie do wygrodzenia obszaru robét — chodnika za pomocyg
tablicy kierujgcej U-3d od strony najazdowej na zwezony odcinek jezdni, zapor drogowych U-20b do
wygrodzenia poprzecznego, zapor drogowych U-20a do wygrodzenia wzdtuz prowadzonych robdt, Na
zaporach U-20b nalezy umies¢ znaki B-1 (zakaz ruchu w obu kierunkach). Dodatkowo
zaprojektowano oznakowanie pionowe ostrzegawcze A-14 (roboty na drodze) wraz z A-12b (zwezenie
jezdni prawostronne) i A-12c (zwezenie jezdni — lewostronne) w celu poinformowania kierowcow
0 prowadzonych robotach. W celu polepszenia bezpieczeristwa uczestnikéw ruchu zaprojektowano
znaki B-25 (zakaz wyprzedzania). W zwigzku z zamknigciem dla ruchu ulicy Bystrama zaprojektowano
znaki B-21 (zakaz skrecania w lewo) i B-22 (zakaz skrecania w prawo). Szczegély projektowanej
organizacji ruchu przedstawiono na rysunku nr 4.

Oznakowanie uzyte do projektowanej organizacji ruchu drogowego wykonane bedzie zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegodiowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
I warunkow ich umieszczania na drogach.

Wykonawca jest zobowigzany do kazdorazowego umozliwienia przejazdu  pojazdéw
uprzywilejowanych oraz pojazdéw stuzb miejskich i komunalnych na kazdym etapie robot.
W razie potrzeby wykonawca zobowigzany jest do przerwania prac dla umozliwienia dojazdu lub
przejazdu tychze stuzb.

6. Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu oraz przywrécenia poprzedniej statej
organizacji ruchu,

Przewidywany termin wprowadzenia Czasowej organizacji ruchu drogowego to okres
do 30.06.2018r. natomiast przywrécenia poprzedniej statej organizacji ruchu planuje sie
na dzien 01.07.2018r.
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