Szczego6towa Specyfikacja Techniczna M.21.01.00.

M.21.00.00 ROBOTY ROZBIORKOWE | REMONTOWE

M.21.01.00 ROBOTY ROZBIORKOWE
M.21.01.01 ROZBIORKA ELEMENTOW BETONOWYCH | ZELBETOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngmgmagania dotycze wykonania i odbioru Robét
rozbiérkowych elementéwzelbetowych w ramach remontu ktadki vagil ul. Dybrowskiego nad torami PKP w
Tarnowskich Gérach.

1.2. Zakres stosowania SST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy o kétdwy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuyszystkie czynniei umazliwiajace i majce na celu rozbioek
nastpujacych elementéw w remontowanym obiekcie:

- rozbiorle calego przyczotka od strony szkoty

- rozbiérke murkéw na ddjciach do kltadek

- rozbiorke czesciowa skrzydet i oczepu przyczétka od strony Centrum

- rozbioérke gérnych czsci podpér pérednich

- skuciescian podp6r p&rednich (1 cm)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczegjzgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami oraz z okéeniami podanymi w ST DM.00.00.00 "Wymagania Ogblne

1.5. Ogolne wymagania dotycere Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz zgodéd z Dokumentagy
Projektows ST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wyraa@ dotyczce Rob6t podano w ST
M.00.00.00 "Wymagania Ogélne".

2. MATERIALY
Materiaty wbudowane nie wygiuja.
3. SPRZAET

Sprzt do wykonywania Robét rozbidrkowych winien doglobrany przez Wykonawcw projekcie
organizacji Robét i zaakceptowany przez Kierowrikajektu.
Prace mena prowadzi przy wyciu miotdw pneumatycznych lub elektrycznych. Dsgera si, za zgod
Kierownika Projektu, stosowanie adzex hydrodynamicznych.

4. TRANSPORT

Transport sprgu i odwo6z gruzu dowolnymiirodkami transportowymi. Zaktadaesidlegtcé transportu
do 15 km.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektlo akceptacji projekt technologii Rob6t rozbiérkabvy
oraz projekt organizacji Robét, uwzdhiajacy wszystkie warunki w jakich prowadzonedh Roboty.
Prace rozbiérkowe prowadzsposobem wyburzenia - mtotami pneumatycznymi,tgleknymi.
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Szczego6towa Specyfikacja Techniczna M.21.00.00.

Przy rozbiérce betonu nale odstoné, bez naruszania ich cdt wszystkie pgty wystapce z czsci
konstrukcji nie ulegagej wyburzeniu, celem ich wbetonowania w elementpedonowane w trakcie prac
remontowych.

Prety jw. winny by¢ po ukaiczeniu prac rozbiérkowych oczyszczone z resztefortoeoraz korozji
przez opiaskowanie, a ngghie wyprostowane.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaj

- zgodnd¢ prowadzenia Robét z projektem technologii i oigacji Rob6t rozbidrkowych,

- prawidtowad¢ odstongcia, oczyszczenia i prostowaniacfiiw zbrojeniowych wystagych
elementéw nierozbieralnych (kontrola wizualna)

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru Robét jest metr swéenny [m?] dla betonéw monolitycznych. Packsia
wykonary ilo$¢ jednostek obmiarowych prac rozbiérkowych elementéllsetowych lub betonowych wg.
rzeczywistego obmiaru dokonywanego w trakcie praeadth Robotdcznie z odwozem na odlegtol5 km
materiatléw stanowcych wlasné¢ Zamawiajcego oraz utylizagjpozostatych materiatow.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaj

- przed przysipieniem do prac rozbiérkowych: rusztowania zabezzajce przed upadkiem
gruzu

- odbiér kaicowy (stwierdzenie wykonania zakresu Rob6t przeiaitzgo Dokumentagj
Projektovs oraz odbidr prawidtowdei odstonécia pretdéw pozostajcych w konstrukc;ji i
przygotowania ich do ponownego zabetonowania).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie ridmbch czynnikoéw produkciji, wykonanie rusztawa
wykonanie prac rozbiérkowych, oczyszczenie i wypresnie odstoritych pretéw pozostajcych w konstrukciji,
a take odwdz gruzu, ktéry jest wlassela Wykonawcy i oczyszczenie miejsca pracy. Elemertsukowania
stanowi wlasn@¢ Zamawiajcego — odwoz na odlegd 5 km w wskazane miejsce. W eenalezy wliczy¢
ewentualne przestoje i utrudnienia wynikte z orgagji ruchu na czas remontu. W eewliczono koszty
utylizacji odpadéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrérgdowiska (Dz. U. Nr 62, poz 627, z fwdejszymi
Zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (DA\N62, poz 628, z pdiejszymi zmianami)

Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 27 wr#aia 2001 r. W sprawie katalogu odpadow (Dz. U. 2,1
poz 1206)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2002 sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@l1}

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r w sprawie informacji dotyazej
bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigtsteva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126)
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M.21.01.02 ROZBIORKA | MONTA Z ELEMENTOW STALOWYCH
1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyege wykonania i odbioru
demontau i montau istniepcych elementow stalowych (oston przeciwp@miowych) w ramach remontu ktadki
w ciagu ul. Dabrowskiego nad torami PKP w Tarnowskich Gorach.

1.2. Zakres stosowania SST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy o kétdwy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuyszystkie czynnii umazliwiajace wykonanie Robot
wymienionych w punkcie 1.1.
Demontaowi i montazowi podlegay:

- ostony przeciwpotgeniowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z normami, wytycznymi i okteniami podanymi w ST
DM.00.00.00 "Wymagania Ogélne".

1.5. Ogodlne wymagania dotycrre Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoRobot i ich zgodn& z Dokumentag Projektows, ST i
poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymaganidydzice Rob6t podano w ST M.00.00.00 "Wymagania
Ogolne".

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

Do wykonania Robét natg uzywac sprztu mechanicznego. Dopuszczag sidpalanie elementéw
stalowych przy @yciu palnikéw gazowych.

4, TRANSPORT

Elementy demontowane mody¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu.. Zaktadagsodlegta¢
transportu do 15 km i renowadj ponowny monta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do giiaeji projekt technologii Robét rozbidrkowych
oraz projekt organizacji Rob6t, uwzdhiajace wszystkie warunki w jakich prowadzongli{p Roboty.

5.2. Czynndci do wykonania zalaie od zakresu Rob6t podanego w Dokumentacji Projed

- Mechaniczne usugtie elementow, wykazanych do demantaston w Dokumentaciji
Projektowej,
- Wbudowanie po renowacji wykazanych w DokumentBefijektowej do montal oston,

5.3.Demontowane elementy powinny by trakcie demontas zabezpieczone przed przewrdceniene, Si
wzglednie upadkiem z obiektu.

5.4.Renowacja oston
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Projektuje si zabezpieczenie antykorozyjne oston zgodnie z 203
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzeniu i odbiorowi podleggaj

- prawidtowad¢ usunecia elementow.

- prawidtowa¢ zabudowania oston

- prawidtowd¢ wykonania zabezpieczenia antykorozyjnego

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest 1szt rzeczysgie zdemontowanych i po renowacji wbudowanych aston

8. ODBIOR ROBOT

Przewiduje si tylko odbiér ostateczny na podstawie kontroli j@iavykonanej zgodnie z pkt. 6 niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje wszystkie czyenmiezizdne dla dokonania demonta renowacji i montau
oston w zakresie podanym w punkcie 5. niniejsZBj &zyszczenie stanowiska pracy. W cenie jednestko
mieszca sig rowniez ewentualne rusztowania robocze nighie dla uméliwienia demontau oraz pomosty
robocze zabezpieczage przed upadkiem.

W cere nalezy wliczy¢ ewentualne przestoje i utrudnienia wynikte z oigacji ruchu na czas remontu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrérgdowiska (Dz. U. Nr 62, poz 627, z fwdejszymi
Zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (DA\N62, poz 628, z pdiejszymi zmianami)

Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 27 wr#aia 2001 r. W sprawie katalogu odpadow (Dz. U. 2,1
poz 1206)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2002 sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@1}

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r w sprawie informacji dotyazej
bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigtsteva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126)
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M.21.01.04 ROZBIORKA NAWIERZCHNI Z ASFALTU LANEGO

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotyere wykonania i odbioru Robét polegeych na
usuniciu z remontowanego obiektu nawierzchni z asfaltoeo w ramach remontu ktadki wagii ul.
Dabrowskiego nad torami PKP w Tarnowskich Gérach.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmusunicie z remontowanego obiektu:
- warstwy nawierzchni ktadki z asfaltu lanego grn3.c

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowkzujacymi odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi w ST M.00.00.00 "Wymagania Ogolne"

1.5. Ogodlne wymagania dotycrre Robét

Wykonawca Robdét jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogolne wyaaia dotycace Robot
podano w ST M.00.00.00 "Wymagania Ogélne".

2. MATERIALY
Materiaty wbudowane nie wygiuja.
3. SPRZAET

Sprzt do wykonania Rob6t rozbidrkowych winiendgobrany przez Wykonawav projekcie
organizacji Robét i zaakceptowany przez Kierowrikajektu.

4. TRANSPORT

Transport sprgu i odwdz gruntu dowolnymisrodkami transportowymi. Zaklada esiodlegtcé
transportu do 15 km.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Kierownikowirojektu do akceptacji projekt technologii i orgaatji prac
rozbiérkowych przy nawierzchni.

Przy prowadzeniu Rob6t rozbidrkowych nalestosowd technologt, ktéra nie spowoduje uszkodze
izolacji (np. frezowanie)

5.2. Prace rozbidrkowe prowadzone mdgy¢ nastpujacymi metodami:
- przez wyburzanie z zastosowaniem lekkich mtotid@umatycznych lub elektrycznych.
- frezowanie

6. KONTROLA JAKO SCI

Sprawdza s zgodnd¢ sposobu prowadzenia Robdét z zaakceptowanym priemwnika Projektu
projektem technologii i organizacji Robot.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest metr kwadratowy ﬁ‘hrozbieranej nawierzchni @edniej grubséci 3 cm.
Ptaci sk za rzeczywicie wykonag ilos¢ m2 prac rozbidrkowych nawierzchnisoedniej grubéci
wyniktej z obmiaru dokonanego w trakcie prowadzeqaric.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj tylko odbiorowi ostatecznemu podlegggmu na stwierdzeniu
zgodndci wykonanego zakresu prac z przewidzianym w Dokuangi Projektowej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie rngdmlgch czynnikbw produkcji, wykonanie prac
rozbiérkowych, odwoz gruzu i oczyszczenie miejsECy.

W cerg nalery wliczy¢ ewentualne przestoje i utrudnienia wynikte z oigaciji ruchu na czas remontu.
Gruz powstaly z rozbidrki nawierzchni chodnikéwreiai witasnéé¢ Wykonawcy,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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M.21.01.07 DEMONTAZ LOZYSK
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotyee wykonania i odbioru Robét polegeych na
usungciu z remontowanego obiektuzgsk w ramach remontu ktadki wagju ul. Dabrowskiego nad torami PKP
w Tarnowskich Gorach.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych SST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujisungcie z remontowanego obiektu Zesk, nie
przewiduje s odzysku taysk
Do kontraktu przyjto nastpujacy zakres rzeczowy:
- demonta 8 tozysk stalowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowkzujacymi odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi w ST M.00.00.00 "Wymagania Ogolne"

1.5. Ogodlne wymagania dotycrre Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za zgodito z Dokumentagj
Projektova, ST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogolne wygaaia dotycgce Robot podano w ST
M.00.00.00 "Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY
Materiaty wbudowane nie wygiuja.
3. SPRZET

Sprzt do wykonania Robot rozbiérkowych winien dydobrany przez Wykonawcw projekcie
organizacji Robot i zaakceptowany prz&gerownika Projektu.

4, TRANSPORT

Transport sprgu i odwo6z taysk dowolnymi srodkami transportowymi. Zaklada gsiodlegtcc
transportu do 15 km.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akieeji projekt technologii i organizacji prac
rozbidrkowych przy demonta tozysk.

6. KONTROLA JAKO SCI

Sprawdza s zgodnd¢ sposobu prowadzenia Robdét z zaakceptowanym priemwnika Projektu
projektem technologii i organizacji Robot.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest 1 szt. demontowaneggyika.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj tylko odbiorowi ostatecznemu polegegmu na stwierdzeniu
zgodndci wykonanego zakresu prac z przewidzianym w Dolkutawgi Projektowej i ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie rngdmlgch czynnikbw produkcji, wykonanie prac
rozbiérkowych, z uwzgldnieniem specyfiki zamocowaniazgska (na obiekcie), odwoz Agsk, ktére stanowi

wtasna¢ Wykonawcy i oczyszczenie miejsca pracy.
W cerg nalezy wliczy¢ ewentualne przestoje i utrudnienia wynikte z ofgacji ruchu na czas remontu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.

Strona 8



