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M.17.02.05. LQZYSKA NA SILY ODRYWAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikaegihicznej $ wymagania dotyce montau
i odbioru tazysk na sity odrywajce w ramach remontu ktadki wagu ul. Dabrowskiego nad torami PKP w
Tarnowskich Gérach

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument Przetargowy itid&towy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres RoboOt obgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza specyfikacjagehuja wszystkie czynnii umazliwiajace i majce na
celu monta tozysk na sity odrywajce na przyczotkach ktadki

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSd agodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
oraz z okréleniami podanymi w SST M.00.00.00. ,,Wymagania @gtl

1.5. Ogolne wymagania dotycgre Robot

Ogo6Ine wymagania dotygze Rob6t podano w SST. M.00.00.00. ,Wymagania QgjéIn
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektowvy,
SST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIALY
2.1. 0Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatow podano w SST. M.00.00.00. ,Wymag&ugalne”.
W dokumentacji przewidziano zastosowanieykk na sity odrywajce, wykonanych ze stali St3S (dotyczy
blach klinowych i pgtow kotwiacych). Blacha klinowa oraz podktadka klinowa powirtny¢ pokryte warstw
tarflenu.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Sprzt uzywany do montau tozysk podlega akceptacji przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST M.00.00.00. ,,Wymagagéine”.
Zaladunek, transport, roztadunek i sktadowanig/s& powinny odbywa si¢ tak, aby zachowaich dobry stan
techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdblne wymagania dotycgce wykonania Robot

Ogolne wymagania dotygze wykonania Robot podano w SST M.00.00.00. ,,WyanagOgolne”.
5.2. Sposbéb montau i tolerancje

tozyska naley utozy¢ na odpowiednio do tego celu przygotowanych ciosadutazyskowych
(podlewkach).
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Tolerancje przy monta fozysk elastomerowych:
- rzedna ciosow podieyskowych (podlewki) £ 5 mm,
- pochylenie cios6w podiyskowych + 0,5%
- roznica bkddéw rzdnych w obebie jednej podpory £ 5 mm,
- btad potazenia tazyska w planie £ 10 mm,
- wymiary tazyska w planie + 5 mm,
- gruba¢ fozyska = 2 mm.
W stopce konstrukcjizvigaréw naley wywierci¢ po 4 otwory na przepuszczenie koteviek.

5.3. Zabezpieczenie antykorozyjne

Elementy stalowe fyska musza hy zabezpieczone antykorozyjnie przez metaligaop etapie
produkcji. tazysko nie wymagaadnych dodatkowych zabezpieazantykorozyjnych, naley jednak chrord
lozyska przed olejami, smarami izrfymi rozpuszczalnikami organicznymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne wymagania dotycgce kontroli jakosci

Ogoblne wymagania dotygee kontroli jakdci podano w SST M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

6.2. Zakres kontroli

6.2.1. Przed montaem
- sprawdzenie atestu i Aprobaty Technicznej,
- sprawdzenie zgodso wymiaréw i z DokumentagjProjektov,
- sprawdzenie stanu technicznegaykka,
- sprawdzenie gornej powierzchni cioséw.

6.2.2. Po zamontowaniu
- sprawdzenie prawidtowsoi montau.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru Robét

Ogolne wymagania dotygze obmiaru Robo6t podano w SST M.00.00.00. ,,Wymiag@golne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 sztuka (szt.ylska okrélonego typu zgodnych z Dokumentaéjrojektovy.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogdblne zasady odbioru Robot
Ogo6Ine wymagania dotygze odbioru Robét podano w SST M.00.00.00. ,,Wymeg@gdlne”.

8.2. Odbior koncowy

Podstaw odbioru ka@icowego jest pisemne stwierdzenie przez KierownikajeRtu w Dzienniku
Budowy zakaczenia wszystkich Roboét i spetnienia wymagekreslonych w Dokumentacji Projektowej, SST
oraz innych warunkéw dotygzych tych Rob6t zawartych w Kontrakcie.

Przy odbiorze kicowym powinny by przediaone nasfpujace dokumenty:

- aprobaty swiadectwa jakéci,

- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i baga

- protokoty wszystkich odbioréw Robotegziowych.

Jezeli wszystkie badania daty wynik zgodny z Dokumejtd echniczi oraz wymogami odpowiednich norm

i SST, to wykonane Roboty naleuzna za wykonane prawidtowo.

W przypadku gdy chocigedno badanie dato wynik ujemny, wykonane Robobyith czs¢ naley uzna

za niezgodne z wymaganiami normy DokumentacEST. W tym przypadku Wykonawca obamany jest
doprowadzt Roboty do zgodrimi z normy, SST, DokumentagjTechniczr i przedstawd je do ponownego
odbioru.

Odbiér kaicowy Robét winien b§ potwierdzony spisaniem protokotu odbioru.
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9. PLATNOSC

9.1. 0Ogdlne wymagania dotycge ptatnaci
Ogodlne wymagania dotygze ptatnéci podano w SST M.00.00.00. "Wymagania Ogoélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa uwzglnia zapewnienie niegbnych czynnikéw produkcji dla morita tozysk,
zgodnie z wymogami Zamawigego, sztuk budowlamn, przepisami i normami, Dokumentadrojektows oraz
SST. Podstawptatnaci za Roboty stanowi catkowicie zak@zony element (wykonany i odebrany).

Cena jednostkowa jest cewéredniory i obejmuje:
- zakup niezbdnych materiatow i dostarczenie ich na plac budowy,
- przygotowanie gniazd i podta,
- wykonanie niez&dnych rusztowa,
- ustawienie i zamocowanie Agsk (w tym osadzenie kotew, wywiercenie otworéw viwidarze,
zabezpieczenie tarflenem),
- rozbidérlke deskowania i rusztowia oczyszczenie stanowiska pracy i usuoid, kedacych wlasnécia
Wykonawcy, materiatéw rozbiérkowych,
- wykonanie niez&dnych bada i pomiarow.
W cenie jednostkowej mieszgsie rowniez odpady, ubytki i materialy pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy
1. PN-S-10060:1998 Obiekty mostowe.zyeka. Wymagania i metody bada
2. PN-EN 1337-9:2001 txyska konstrukcyjne — @%¢ 9: Zabezpieczenie
3. PN-EN 1337-11:2001 tayska konstrukcyjne — @&¢ 11: Transport, magazynowanie i

ustawianie.
4. ,Wymagania techniczne wykonania i odbioru (WTW3ysk mostowych”, IBDIM, Zeszyt 43.
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