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SCHEMAT POWTARZALNEJ ORGANIZACJI
RUCHU DLA ETAPOW OD 2 DO 6
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W PRZYPADKU OBJECIA ETAPEM ROBOT
DOGI BOCZNEJ NALEZY NA WLOCE
USTAWIC TABLICE F-6 Z UKLADEM DROG
IMINIATURKAMI ZNAKOW A-14 ORAZ A-12b (A-12¢)
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UWAGA:

W PRZYPADKU, GDY ETAP ROBOT OBEJMUJE ZJAZD DO POSESJI |
NALEZY WEASCICIELA POSESJI MIN 2DNI WCZESNIEJ POWIADOMIC
O UTRUDNIENIACH W DOJEZDZIE, PODAJAC TERMIN ROZPOCZECIA
ROBOT ORAZ TERMIN ZAKONCZENIA ROBOT.

TYMCZASOWE ZNAKI PIONOWE

- iA-7 ISTNIEJACE ZNAKI PIONOWE

ISTNIEJACE ZNAKI POZIOME
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SZOSA-PROJEKT
Projektowanie drog Michal Szostak

ul. Adama Kawika 34b/6 41-806 Zabrze tel.504239996 szosa.projekt@interia.pl www.szosa-projekt.pl

Inwestor:

GMINA TARNOWSKIE GORY
Miejski Zarzad Ulic i Mostow, ul. Piastowska 8, 42-600 Tarnowskie Gory

Inwestycja:

BUDOWA CHODNIKA PRZY UL. POMORSKIEJ
| HIPOTECZNEJ W TARNOWSKICH GORACH

Tytut rysunku:

TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
ETAP 2-6 - ul. Pomorska (strona zachodnia)

Stadium projektu:
Projekt budowlany

Branza:

Org. ruchu

Data:

10.2016

Skala rysunku:
1:500

Nr rysunku:

OrgT-05

Funkcja

Tytut, imig, nazwisko

Nr uprawnien, specjalno$¢

Podpis

Projektant:

mgr inz. Michat SZOSTAK
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Sprawdzajgcy:




