Budowa chodnika przy ul. Pomorskiej i Hipotecznej w Tarnowskich Gorach ST-01

ST-01 WYTYCZENIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wytyczeniem elementéw drogowych przy realizacji inwestycji ,Budowa chodnika przy ul. Pomorskiej
i Hipotecznej w Tarnowskich Gérach”.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6ot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmujg wszystkie czynnosci majgce na celu
wykonanie robét wymienionych w punkcie 1.1. Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie
czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wyznaczenie w terenie lokalizacji projektowanych elementéw zgodnie z
dokumentacjg projektowa.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakresie robdt pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodzg:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych;
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami;
c) wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych;
d) ochrona punktéw statych przed zniszczeniem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia stosowane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne obowigzujgcymi normami i ze
specyfikacjg techniczng ST-00 ,Wymagania ogdine”.
1.4.1. Punkty gtéwne trasy

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, oraz poczgtkowy i koncowy punkt trasy.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét, oraz ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace
robot ujeto w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania Ogélne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw nalezy stosowac prety stali zbrojeniowej zebrowej o srednicy 10 mm i dtugosci
20cm. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci 50 cm i $rednicy 5,0 - 8,0
cm. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé dtugo$é okoto 70 cm i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Do odtworzenia (wyznaczenia) sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw drogi nalezy stosowac

nastepujgcy sprzet:

- teodolity, niwelatory,

- tyczki, laty niwelacyjne (pomiarowe),
- tasmy stalowe.

Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowac¢ uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru. Ogélne wymagania dla stosowanego sprzetu do wykonania robét ujete sg w
specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania Ogolne”. Jakikolwiek sprzet i narzedzia nie gwarantujace uzyskania
wymagan jakosciowych i bezpieczenstwa zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane, po czym musza zostaé
usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dla transportu ujete sg w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania Ogdine”.
Sprzet pomiarowy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT:

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.
5.1. Wyznaczenie punktow gtéwnych i punktéw wysokosciowych

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty, oraz punkty wysokosciowe
(repery robocze) i dostarczy¢ wykaz punktow wysokosciowych oraz wszelkie inne dane niezbedne do
zidentyfikowania punktéw w terenie w oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego. Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robét. Prace
pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robét z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera. Wykonawca
powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o jakichkolwiek btedach wykrytych w wytyczaniu punktéw i reperow
roboczych. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera. Wszystkie roboty,
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ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
podczas trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy powinny by¢ zainstalowane w sposoéb okreslony w punkcie 5.1. a takze
dowigzane do punktdw pomocniczych potozonych poza granicami robét ziemnych. Repery robocze zatozone
poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych - jako repery robocze
wykorzystano punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlanych wzdtuz trasy drogowej, opisane w
dokumentaciji projektowej. Rzedne reperéw roboczych okreslone z doktadnoscig do 1 cm stosujac niwelacje
podwadjna. Repery robocze Wykonawca powinien wyposazyé w dodatkowe oznaczenia zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.
5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogi nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w
punktach posrednich okreslonych w dokumentacji projektowej. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne osi trasy w
stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze 5 cm. Rzedne punktéw osi nalezy wyznaczy¢ z
dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy
w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich palikow drewnianych lub rurek metalowych. Usuniecie palikow osi trasy, jest
dopuszczalne tylko wowczas gdy Wykonawca robét zastgpi je odpowiednimi palikami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza granica robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podane sg w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania
Ogolne”. Kontrola jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug zasad okreslonych w instrukcji GUGIK [punkt:4,5,6,7,8,9,10]. Sprawdzenie
prawidtowosci wyznaczenia punktow polega na kontroli ich zgodnosci z:

— dokumentacjg projektowg - w zakresie kompletnosci wykonania,
— wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszej ST.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa robét zwigzanych z wytyczeniem drogi w terenie jest 1 km (kilometr) trasy. llos¢
robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaproponowanych przez Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT:

Ogolne zasady odbioru roboét ujete zostaty w specyfikacji technicznej ST - 00 ,Wymagania Ogdéine”.
Odbidr robot z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennika pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi. W przypadku
stwierdzenia uchybien, Inzynier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na
wiasny koszt w wyznaczonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci za wykonane roboty jest przyjecie tych robdt przez Inzyniera. Ogolne zasady i
warunki ptatnosci zostaty okreslone w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania Ogolne”. Ptatnosci za 1 km
wyznaczenia drogi nalezy przyjmowac¢ na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjne;j.
Cena wykonania robét obejmuje:
— wyznaczenie i sprawdzenie punktow,
— uzupetnienie wytyczenia dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— wykonanie pomiardéw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z dokumentacja projektowa,
— zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ufatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

1. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995r. w sprawie rodzaju i
zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjne obowigzujgce w budownictwie.

2. BN-72/8932-01 ,Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

3. Instrukcja techniczna 0 - 1 ,,0g6Ine zasady wykonywania prac geodezyjnych”.

4. Instrukcja techniczna G - 3 ,Geodezyjna obstuga inwestycji” wydana przez Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii
Warszawa 1979r.
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